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Funktion

Der HydroMat®-E-Abflussregler ist ein wasserstands- und durchflussabhangiger (Q/h) elektronischer
Abflussregler in Form eines Schiebers oder Schitzes mit aufgebautem elekirischen Regelantrieb. Er gibt
unabhdngig vom Beckenfillstand immer eine konstante Wassermenge ab. Regelgréfie ist der Ober-
wasserstand bzw. bei Rickstau die Wasserspiegeldifferenz zwischen Ober- und Unterwasser. Im Regelfall
ist for die Betriebsdatenerfassung in einem RUB, RU oder Stauraumkanal eine Fillstandsmessung vor-
gesehen. Diese Messung liefert gleichzeitig die RegelgroBe fur den HydroMat®-E. Fir die Erkennung
einer méglichen Verlegung empfiehlt es sich, im Unterwasser in einem nachfolgenden Schachtbauwerk
eine weitere Fillstandmessung vorzusehen. Diese Messung kann dann auch for die Regelung bei Rick-
stau verwendet werden. Der Sollabfluss kann wie bei anderen elektronischen Abflussregelungen im
Gegensatz zu mechanischen Drosselanlagen Gber ein Bedienelement vor Ort beliebig veréndert werden.
Der HydroMat®-E ist fernwirkbar, so dass Betriebsstérungen erkannt und gemeldet werden kénnen,
wenn ein Anschluss an ein entsprechendes Leitsystem vorhanden ist.

Einsatz

Der HydroMat®-E-Abflussregler kann direkt im RUB oder Staukanal mit oder ohne Notumlauf ange-
ordnet werden. Er bildet so eine kostenginstige Alternative zu mechanischen Drosselanlagen und zu
MID- bzw. EDM- und Venturi-Abflussregelungen. Der Einsatz des HydroMat®-E ist sinnvoll, wenn keine
direkte Durchflussmessung erforderlich ist.
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Elektromechanische Abflussregler mit Notumlauf
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